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! ROBOTICS !

Pecgas:

2x:

Plataforma
3mm 7x21

4x: '
Parafuso R

8mm

4x: .

Porca

Pecas:
1x:

Plataforma
5x3 (1x4)

2x:
Parafuso iy
6mm

2x: .

Porca
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Pecas:
1x:

Plataforma
5x3 (1x4)

2x:
Parafuso Jiiv
emm

2x: .

Porca

Pecas:

1x:
Eixo
Quadrado
96mm

4x:
O’ring
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Pecgas:

2x: o
O’ring

Pecas:

1x:
Plataforma &
3mm 3x15 ,:",.-.'."

Ix: v
Cantoneira
3 Furos

2x:
Parafuso v
6mm

2x: .

Porca

Repita esse passo
2 vezes.
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MODELIX

(ROBOTICS )

1x:
Mancal
1x3x1

1x:

Barra
3mm 1x15

1x:
Parafuso
16mm

1x:

Porca

Pecas:

M

PRV

Deixe o mancal
1x3x1 inclinado,
aproximadamente
459,

1x:

Mancal
1x3x1

1x:
Parafuso
6mm

1x:

Porca

Pecas:

k_’
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MODELIX

ROBOTICS)

Pecas:
1x:

Barra
3mm 1x15

1x:
Parafuso ST

16mm

1x:
Parafuso JFivey
emm

2x: .

Porca

10
Pecas:

2x:
Parafuso v

6mm

2x: .

Porca
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Pecas:

2x:
Parafuso Jiinng
6mm

2x: .

Porca

12

Pecas:

1x:
Plataforma
5x3 (1x3x1)

1x:
Plataforma
3mm 5x3

2x:
Parafuso [Fivy
6mm

2x: .

Porca
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Pecas:

1x:
Plataforma
5x3 (1x3x1)

2x:
Parafuso [Fiey
6mm

2x: .

Porca

14

Pecas:

1x:
Barra Simples
5 Furos

2x:
Parafuso iy
6mm

2x: .

Porca
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Pecgas:

1x:
Barbante @
60cm

Barbante representado
pela linha roxa.

Para amarrar de
3 ou 4 nos, para que
ele ndo escape.

16 Ty \
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Antes de amarrar, alinhe

a altura da cabine a
deixando proxima da base.
Amarre o barbante e corte
restante ou enrole o que
sobrar no eixo.

18
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Pecas:

1x:
Engrenagem
eixo OVAL
60 Dentes

20

Pecas:

2x:
Parafuso
35mm

3x: .

Porca
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Pecas:

10x:

Porca

22

Pecas:

1x:

Motor

Strong

1x:

IS
[
00
©
=
o
—
)
C
w

eixo OVAL
36 Dentes
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23

Pecas:

2x:

Porca

As cores e padrdes das pecas podem ser diferentes das imagens.




